ROBOTICA

IRB 1600

O robé de 10 kg com o mais alto desempenho
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Aumente sua produtividade

O IRB 1600 tem tempos de ciclo até 50% mais curtos
que os de robds concorrentes em aplicagées de
manuseio de materiais, carga e descarga de maquinas
e processos. Ele acelera e desacelera mais rapido que
outros robds, economizando tempo em movimento
entre as tarefas. Isso é possivel gragas ao controle de
movimento QuickMove de segunda geracao patenteado
pela ABB, combinado com os motores potentes do
robd e as baixas perdas por atrito nas engrenagens
de transmissdo.

Chega de cortar cantos

Em alta velocidade, a maioria dos robés corta
caminho nas curvas. Com o IRB 1600, o trajeto
sera o mesmo, independentemente da velocidade,
gracas a combinacdo exclusiva de “cérebro e
poténcia” do rob6. O controle de movimento
TrueiMiove de segunda geragao inteligente significa
“movimento como vocé deseja”. Somado a isso,
um design robusto e rigido - baixas vibracées e
baixo atrito ~ e vocé tem um robé que entrega
consistentemente alta qualidade das pecas,

alto rendimento e poucos refugos.

Confiabilidade excepcional

O IRB 1600 oferece confiabilidade excepcional,
até nos ambientes mais exigentes e nos ciclos
continuos 24 horas por dia, 7 dias por semana.
Todo o manipulador é classificado come IP 54

e as partes sensiveis sdo classificadas como IP 67
como padrao.
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Desempenho geralmente envolve
compensagoes, otimizando para
velocidade ou precisdo. Com o IRB 1600
da ABB, vocé ndo precisa escolher.
Os tempos de ciclo do robd sio mais
curtos, as vezes até metade dos de
outros robos, permitindo aumentar
sua produtividade. Ao mesmo tempo,
vocé tera a qualidade das pecas que
apenas um robd ABB pode oferecer.
Tudo isso e muito mais.

Protec¢do opcional Foundry Plus

O Foundry Plus opcional oferece grau de proteg3o IP 67,
pintura especial, protecdo contra ferrugem e &
desenvolvido para ambientes de fundicio exigentes.
O design rigido e resistente, combinado com
engrenagens com eixos reforcados, tornam o robd
extremamente robusto. O software inteligente de
deteccao de colisip acrescenta ainda mais confiabilidade
excepcional ao robd.

Facil de integrar

A instalacdo é totalmente flexivel: em prateleira, na
parede, inclinado ou invertido. Ao escolher o brago
compacto de curto alcance com 1,2 m, vocé pode instalar
© IRB 1600 dentro de uma magquina, garantindo carga
util suficiente, pois a carga total maxima é de até 36 kg.
Sustentavel e saudével: engrenagens com baixo atrito

© ITm neceasidade de Movimenios desnecessarios
gracas ao QuickMove e TrueMove, reduzindo o consumo
de energia para apenas 0,58 kW na velocidade maxima
e ainda menos em velocidades mais baixas. O nivel de
ruido no ar é inferior a 70 dB (A), garantindo

um ambiente de trabalho mais saudavel,
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Principais aplicacdes
« Montagem

= Soldagemaarco

* Manuseio de materiais

+ Carga e descarga de maquinas
= Remogao de material

* Limpeza/Pulverizacio

» Dosagem

» Empacotamento
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Especificacdes Movimentos
Versao do robd Alcance  Cargadtii  Carga adicional Movimento do eixo  Faixa de trabalho Faixa de trabalho
{m) (kg) no punho (kg) IRB 1600-6/1.2, IRB 1600-6/1.45,
IRB 1600-10/1.2 IRB 1600-10/1.45
IRB 1600-6/1.2 1.2 6 30.5
IRB 1600-6/1.45 1.45 6 30.5 Eixo 1 rotagio +180" a -180° +180% a -_180“
Eixo 2 brago +110° a -63° +120° a -90°
IRB 1600-10/1.2 1.2 0.5
g i : +136% a -63! +150° a -90%
IRB 1600-10/1.45 1.45 10 205
. = = Eixo 3 brago +55°a -235° +65° a -245”
Namero de eixos 6+3 externos
z : Eixo 4 rotagio Padrdo; Padrio:
até 36 com MultiMove
¢ it +200° a -200° +200° a -200°
Protecio Padrio P54 Mix, rev.: PASic. rovs
Opgédo Foundry Plus 2 (IP67) +190° a -190° +190°a -190°
Montagem Piso, parede, prateleira, inclinado, invertido Eixo 5 inclinagao +115°a-115° +115%a-115°

Controlador

OmniCore C30, C90XT, V250XT,
V400XT

Desempenho (de acordo com a2 1SO 9283)

Repetibildade Repetibilidade
de posigio de trajetéria
IRB 1600-6/1.2 0.02 mm 0.13mm
IRB 1600-6/1.45 0.02 mm 0.19 mm
IRB 1600-10/1.2 0.02 mm 0.06 mm
0.13 mm

IRB 1600-10/1.45

0.05 mm

Informacgdes técnicas

Conexdes élétricas

Tensdo de alimentacio

200-600 V, 50-60 Hz

Consumo de energia 0.58 kW
Caracteristicas fisicas
Base do robd 484 x 648 mm
Altura do robd

IRB 1600-6/1.2 1069 mm

IRB 1600-10/1.2 1069 mm

IRB 1600-6/1.45 1294 mm

IRB 1600-10/1.45 1294 mm
Peso do robd 250 kg

Ambiente

Temperatura ambiente para unidade mecanica

Durante a operagio

Eixo 6 rotagde

Padrio:

+400° a -400°
Max. rev.:
+288° a -288°

Padrdo:
+400° a -400°
Max. rev.:
+288° 3 -288°

'Com eixo 1 limitado a +100°

Velocidade maxima dos eixos

*Com eixo 1 limitado a +95°

IRB 1600-6/1.2,
IRB 1600-6/1.45

IRB 1600-10/1.2,
IRB 1600-10/1.45

Eixo 1 rotacio
Eixo 2 brago
Eixo 3 brago
Eixo 4 rotacao
Eixo 5 inclinacao

Eixo 6 rotacdo

150%/s
160°/s
170°%/s
320°%/s
400°%/s
460°%/s

180%/s
180°/s
185°%/s
385°%/s
400%/s
460°/s

Faixa de trabalho, IRB 1600-6/1.2, IRB 1600-10/1.2

873

1225

5

+5°C (41 °F) a +45 *C (113 °F)

Durante o transporte e 0 armazenamento

Durante periodos curtos
(max. 24 h)

Umidade relativa

Seguranca

Emiss3o

=25°C(-13°F)a +55 *C (131 °F)
até +70 °C (158 *F)

Max. 95%

Circuitos duplos com supervisbes,
paradas de emergéncia e funcdes
de seguranga, dispositivo com
habilitacdo em 3 posicoes

Blindado EMC/EMI

Os dados e as dimenstes podem ser alterados sem aviso prévio.

solutions.abb/robotics

Reservamo-nos o direito de fazer alteragdes
técnicas ou modificar o contetido deste
documento sem aviso prévio. No que diz
respeito a pedidos de compra, prevalecerio
os detalhes acordados, A ABB nio se
responsabiliza por eventuais erros ou pela
falta de informagSes neste documento.

Faixa de trabalho, IRB 1600-6/1.45, IRB 1600-10/1.45
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Reservame-nos todos os direitos deste documento

e dos temas e ilustragdes nele contidos. Qualquer
reproduciio, divulgaciio a terceiros ou utilizacao do
seu conteudo - no todo ou em parte - ¢ proibida sem
o consentimento prévio por escrito da ABB.
Copyrightid ABB

Tedos os direitos reservados



